青少年机器人技术等级考试理论综合试卷（七级）
分数：100  题数：30
一、单选题(共20题，共80分)
	1.
	Python程序如下，该段程序执行后，输出的结果是？（ ）
[image: 点击放大]

	 
		A. 
	
	{"name": "小明"}



	B. 
	
	{"name": "小明", "age": 30}



	[bookmark: _GoBack]C. 
	
	{"age": 30}



	D. 
	
	["name": "小明", "age": 30]




	
	

	
	试题编号：20250604152000000

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	2.
	Python程序如下，该段程序执行后，输出的结果是？（ ）
[image: 点击放大]

	 
		A. 
	
	[2, 3, 4, 5]



	B. 
	
	[2, 3, 4, 5, 6]



	C. 
	
	[3, 4, 5, 6]



	D. 
	
	[1, 2, 3, 4, 5]




	
	

	
	试题编号：20250604152444959

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	3.
	Python程序如下，该段程序执行后，输出的结果是？（ ）
[image: 点击放大]

	 
		A. 
	
	[1, 2, 3, 4]



	B. 
	
	[3, 1, 4, 2]



	C. 
	
	[4, 3, 2, 1]



	D. 
	
	[1, 3, 2, 4]




	
	

	
	试题编号：20250604152445023

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：C

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	4.
	Python程序如下，该段程序执行后，输出的结果是？（ ）
[image: 点击放大]

	 
		A. 
	
	[0, 1, 2, 3, 4]



	B. 
	
	[0, 2, 4]



	C. 
	
	[1, 3]



	D. 
	
	[2, 4]




	
	

	
	试题编号：20250604152445085

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	5.
	下列选项中，可以获取字典所有值的方法是？（ ）

	 
		A. 
	
	keys()



	B. 
	
	values()



	C. 
	
	items()



	D. 
	
	get()




	
	

	
	试题编号：20250604152445132

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	6.
	创建一个3x3的二维全零数组，下列选项中，正确的是？（ ）

	 
		A. 
	
	np.zeros(3, 3)



	B. 
	
	np.zeros([3, 3])



	C. 
	
	np.zeros((3, 3))



	D. 
	
	np.zeros(3)




	
	

	
	试题编号：20250604152445179

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：D

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	7.
	Python程序如下，下列选项中，关于该段程序描述正确的是？（ ）
[image: 点击放大]

	 
		A. 
	
	读取文件data.txt的内容



	B. 
	
	在data.txt文件末尾追加内容



	C. 
	
	覆盖写入"Hello, World!"到文件data.txt，如果文件不存在则创建



	D. 
	
	删除data.txt文件




	
	

	
	试题编号：20250604152445227

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：C

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	8.
	下列选项中，设置RDK X3 引脚编码模式为BOARD的是？（ ）

	 
		A. 
	
	GPIO.setmode(BOARD)



	B. 
	
	GPIO.setmode(GPIO.BOARD)



	C. 
	
	GPIO.setup(BOARD)



	D. 
	
	GPIO.setup(GPIO.BOARD)




	
	

	
	试题编号：20250604152445699

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	9.
	RDK X3 通过USB TypeC接口供电，稳定工作所需提供的电源参数是？（ ）

	 
		A. 
	
	5V / 1A



	B. 
	
	3.3V / 1A



	C. 
	
	5V / 3A



	D. 
	
	3.3V / 3A




	
	

	
	试题编号：20250604152445746

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：C

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	10.
	RDK X3Hobot.GPIO提供的下列成员函数中，用于设定PWM输出频率的是？（ ）

	 
		A. 
	
	GPIO.PWM.ChangeDutyCycle()



	B. 
	
	GPIO.PWM.ChangeFrequency()



	C. 
	
	GPIO.PWM.start()



	D. 
	
	GPIO.PWM()




	
	

	
	试题编号：20250604152445809

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	11.
	Linux终端窗口命令提示符如下，当前的用户名是？（ ）
[image: 点击放大]

	 
		A. 
	
	user



	B. 
	
	hostname



	C. 
	
	current



	D. 
	
	dir




	
	

	
	试题编号：20250604152445857

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	12.
	下列选项中，用于查看当前工作目录绝对路径的是？（ ）

	 
		A. 
	
	ls



	B. 
	
	cd



	C. 
	
	pwd



	D. 
	
	whoami




	
	

	
	试题编号：20250604152445904

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：C

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	13.
	下列选项中，可以查看文件file.txt内容的命令是？（ ）

	 
		A. 
	
	open file.txt



	B. 
	
	read file.txt



	C. 
	
	cat file.txt



	D. 
	
	type file.txt




	
	

	
	试题编号：20250604152445967

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：C

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	14.
	ROS2中列出当前系统中可运行功能包的命令是？（ ）

	 
		A. 
	
	ros2 run



	B. 
	
	ros2 pkg create



	C. 
	
	ros2 pkg list



	D. 
	
	ros2 pkg executables




	
	

	
	试题编号：20250604152446156

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：D

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	15.
	ROS2 提供了多种通信机制，下列选项中，适用于持续数据流发布场景的是？（ ）

	 
		A. 
	
	话题通信



	B. 
	
	服务通信



	C. 
	
	动作通信



	D. 
	
	参数通信




	
	

	
	试题编号：20250604152446203

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	16.
	下列选项中，列出当前运行节点的命令是？（ ）

	 
		A. 
	
	ros2 topic list



	B. 
	
	ros2 node list



	C. 
	
	ros2 pkg list



	D. 
	
	ros2 interface list




	
	

	
	试题编号：20250604152446251

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	17.
	使用ros2 pkg create命令创建功能包时，命令执行所处的文件夹是？（ ）

	 
		A. 
	
	工作空间文件夹



	B. 
	
	工作空间下的src文件夹



	C. 
	
	工作空间下的build文件夹



	D. 
	
	任意文件夹




	
	

	
	试题编号：20250604152446298

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	18.
	OpenCV 中读取图像的常用函数是？（ ）

	 
		A. 
	
	cv2.read()



	B. 
	
	cv2.imread()



	C. 
	
	cv2.load_image()



	D. 
	
	cv2.open()




	
	

	
	试题编号：20250604154536067

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	19.
	cv2.VideoCapture(0)的作用是？（ ）

	 
		A. 
	
	读取视频文件



	B. 
	
	打开默认摄像头



	C. 
	
	保存视频



	D. 
	
	关闭摄像头




	
	

	
	试题编号：20250604154536192

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	20.
	关闭所有OpenCV窗口的函数是？（ ）

	 
		A. 
	
	v2.destroyAllWindows()



	B. 
	
	cv2.closeAll()



	C. 
	
	cv2.quit()



	D. 
	
	cv2.exit()




	
	

	
	试题编号：20250604154536240

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：


二、多选题(共5题，共10分)
	21.
	关于字典变量dict，下列选项中正确的有？（ ）

	 
		A. 
	
	dict["key"] = value



	B. 
	
	dict.update({"key": "value"})



	C. 
	
	dict.pop("key")



	D. 
	
	dict.sort()




	
	

	
	试题编号：20250604152445337

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B|C

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：A|B|C

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	22.
	下列选项中，关于ssh username@remote_host命令描述正确有？（ ）

	 
		A. 
	
	ssh是一种加密的网络协议，用于安全地访问和管理远程计算机



	B. 
	
	username是本地计算机的用户名



	C. 
	
	username是远程计算机上的用户名



	D. 
	
	remote_host是远程计算机的IP地址或域名




	
	

	
	试题编号：20250604152446014

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|C|D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：A|B|D

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	23.
	下列选项中，与ROS2话题通信相关的有？（ ）

	 
		A. 
	
	话题发布节点



	B. 
	
	话题订阅节点



	C. 
	
	客户端节点



	D. 
	
	服务器节点




	
	

	
	试题编号：20250604152446345

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B|A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	24.
	在工作空间中，colcon build命令创建的文件夹有？（ ）

	 
		A. 
	
	src



	B. 
	
	install



	C. 
	
	log



	D. 
	
	build




	
	

	
	试题编号：20250604152446392

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：B|C|D

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：C|B|D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	25.
	关于Numpy数组，以下说法正确的有？（ ）

	 
		A. 
	
	Numpy 数组可以存储不同类型的元素



	B. 
	
	Numpy 数组比Python列表计算速度更快



	C. 
	
	np.array([1, 2, 3])和np.array([[1, 2, 3]])的shape相同



	D. 
	
	Numpy 数组支持广播机制




	
	

	
	试题编号：20250604152445274

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：B|D

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B|D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：


三、判断题(共5题，共10分)
	26.
	列表和元组的主要区别在于列表是可变的，而元组是不可变的。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20250604152445384

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	27.
	sudo命令允许普通用户以管理员权限执行命令。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20250604152446062

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	28.
	rm -rf / 命令可以安全删除所有无用文件，不会影响系统运行。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20250604152446109

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	29.
	使用ros2 pkg create命令建立基于Python的功能包时，该命令中编程语言所对应的参数是ament_python。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20250604152446440

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	30.
	cv2.findContours()用于检测图像中的轮廓。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20250604154536287

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



image5.png
with open("data.txt", "w") as f:
f.write("Hello, World!")
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user@hostname:~/current/dir$
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in_FO = {Ilnamell: ||,J\HH||}
info["age"] = 30
print(info)




image2.png
nums = list(range(9,9))
print(nums[2:-3])




image3.png
nums = [3, 1, 4, 2]
nums.sort(reverse = True)
print(nums)




image4.png
even = [x for x in range(5) if x % 2 == 0]
print(even)




