青少年机器人技术等级考试理论综合试卷（四级）
分数：100  题数：30
一、单选题(共20题，共80分)
	1.
	Arduino UNO/Nano主控板，当数字引脚输出信号为高电平时，对应的电压是 ？（ ）

	 
		A. 
	
	0V



	B. 
	
	5V



	C. 
	
	-0.5 ~ 1.5V



	D. 
	
	3.5 ~ 5.5V




	
	

	
	试题编号：20231123210503130

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	2.
	对欧姆定律I=U/R的解释中，下列说法正确的是？（ ）

	 
		A. 
	
	导体不变的情况下，电压越大电流越小



	B. 
	
	导体两端电压不变的情况下，电阻越大电流越大



	C. 
	
	导体的电阻与电压成正比，与电流成反比



	D. 
	
	导体的电流与电压成正比，与电阻成反比




	
	

	
	试题编号：20231123210503177

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	3.
	Arduino UNO/Nano主控板，下列选项中，既能读取模拟信号又能读写数字信号的引脚是？（ ）

	 
		A. 
	
	A5



	B. 
	
	13



	C. 
	
	9



	D. 
	
	0/1




	
	

	
	试题编号：20231123210503208

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	4.
	除了直接采用高/低电平代表1/0外，还可以采用其它形式的脉冲信号来表示1/0。下图中，通过一个周期内，高低电平时长的不同比值来表示1/0。Arduino UNO/Nano主控板，下列选项中，可实现通过引脚3发送0的程序是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/37e0e9ff-1f2c-4600-9e48-baac3b8e0d1d/image/bd67a150-eb0a-46dd-81c1-619dd0bb0782.png]

	 
		A. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/37e0e9ff-1f2c-4600-9e48-baac3b8e0d1d/image/f00fce73-de25-445d-8633-f3ae85ff25a1.png]



	B. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/37e0e9ff-1f2c-4600-9e48-baac3b8e0d1d/image/27bb7533-42c7-4875-880a-f4677904c4f4.png]



	C. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/37e0e9ff-1f2c-4600-9e48-baac3b8e0d1d/image/e5664254-8606-4d5c-829c-9c5a70c54600.png]



	D. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/37e0e9ff-1f2c-4600-9e48-baac3b8e0d1d/image/632da433-bd07-4d3a-929e-6e807ce23fc9.png]




	
	

	
	试题编号：20231123210503830

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	5.
	有关Arduino C程序，下列说法错误的是？（ ）

	 
		A. 
	
	程序中setup()函数和loop()函数可以缺失。



	B. 
	
	setup()函数通常放置初始程序，loop()函数通常放置主执行程序。



	C. 
	
	程序运行时，先运行setup()函数内的程序，然后运行loop()函数内的程序。



	D. 
	
	setup()函数中的代码仅运行一次，loop()函数中的代码会循环运行。




	
	

	
	试题编号：20231123210502675

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	6.
	Arduino Nano主控板，通过电位器控制舵机转动角度，电位器连接到A0引脚，舵机连接到3引脚，部分程序如下，当电位器旋转至中间位置时，舵机转动的当前位置是？（ ） 
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/41839378-334f-4833-8ba4-91b7db40061e/image/ed740973-8280-430d-b44a-5e257f3e4221.png]

	 
		A. 
	
	0



	B. 
	
	45



	C. 
	
	90



	D. 
	
	180




	
	

	
	试题编号：20231123210504034

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	7.
	通常情况下，Arduino UNO/Nano主控板主控制芯片的工作频率是？（ ）

	 
		A. 
	
	16KHz



	B. 
	
	328KHz



	C. 
	
	16MHz



	D. 
	
	328MHz




	
	

	
	试题编号：20231123210502628

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	8.
	Arduino UNO/Nano主控板，电路搭设如下图所示，按键开关连接到4引脚，下列选项中，关于4引脚模式设置正确的是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/6bb000f7-a46a-40fc-8b54-36db36df0371/image/525602be-2b40-46ff-9e43-c54ab79f0d5b.jpg]

	 
		A. 
	
	pinMode(4,INPUT);



	B. 
	
	pinMode(4,OUTPUT);



	C. 
	
	pinMode(4,INPUT_PULLUP);



	D. 
	
	pinMode(4,INPUT_PULLDOWN);




	
	

	
	试题编号：20231123210503986

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	9.
	Arduino C程序如下，当程序运行时，串口监视器输出结果是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/7c8cb7cf-af10-4da5-a830-906986a43eef/image/c952843b-dcf3-4faf-aeb9-9d5ccc381fd3.png]

	 
		A. 
	
	**



	B. 
	
	***



	C. 
	
	*****



	D. 
	
	******




	
	

	
	试题编号：20231123210503580

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	10.
	Arduino C程序如下，当程序运行时，串口监视器输出结果是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/8ec4034a-cd34-4336-92fa-58542f323c30/image/d051f579-962e-43a5-96f3-257e0f43c4f0.png]

	 
		A. 
	
	2



	B. 
	
	12



	C. 
	
	34



	D. 
	
	234




	
	

	
	试题编号：20231123210503533

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	11.
	Arduino UNO/Nano主控板，电路搭设如下，下列选项中，实现按键开关按下后，LED点亮的程序段是？（ ） 
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/900212a2-b10e-4b74-aa68-c1ae947973a4/image/20231124/20231124160858_2338.jpg]

	 
		A. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/900212a2-b10e-4b74-aa68-c1ae947973a4/image/6acde81f-c50b-4ed3-9dc7-7696b5acc8ba.png]



	B. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/900212a2-b10e-4b74-aa68-c1ae947973a4/image/c765dbd2-f370-4572-87bd-1324563eaa02.png]



	C. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/900212a2-b10e-4b74-aa68-c1ae947973a4/image/261706fb-c639-49f5-aa4e-0da92ad08b24.png]



	D. 
	
	[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/900212a2-b10e-4b74-aa68-c1ae947973a4/image/51ffa842-373b-414e-801f-009711d3ed7e.png]




	
	

	
	试题编号：20231123210503893

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	12.
	Arduino UNO/Nano主控板，当模拟输出引脚的等效电压为1V时，此时PWM所对应的占空比是？（ ）

	 
		A. 
	
	20%



	B. 
	
	40%



	C. 
	
	60%



	D. 
	
	80%




	
	

	
	试题编号：20231123210503254

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	13.
	Arduino C语言中，前缀0b表示的数制是？（ ）

	 
		A. 
	
	二进制



	B. 
	
	八进制



	C. 
	
	十进制



	D. 
	
	十六进制




	
	

	
	试题编号：20231123210502768

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	14.
	Arduino C程序如下，该程序运行后在串口监视器显示的内容是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/b0d6ee0f-55fc-4348-8125-35da27d58372/image/b281764c-75fe-40a1-a192-a3aabc053572.png]

	 
		A. 
	
	1011



	B. 
	
	B



	C. 
	
	11



	D. 
	
	13




	
	

	
	试题编号：20231123210502831

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	15.
	Arduino C语言，部分程序如下，当变量i的值为85时，串口监视器输出结果是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/b36f2132-a24f-48a9-bee1-fafa2f4dcb34/image/8389e952-855c-4b07-80bb-4f5953fb4299.png]

	 
		A. 
	
	A



	B. 
	
	B



	C. 
	
	C



	D. 
	
	ABC




	
	

	
	试题编号：20231123210503674

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	16.
	Arduino UNO/Nano主控板，使用analogRead()函数读取模拟输入信号，当模拟输入引脚的电压为5V时，函数的返回值是 ？（ ）

	 
		A. 
	
	0



	B. 
	
	255



	C. 
	
	511



	D. 
	
	1023




	
	

	
	试题编号：20231123210503083

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	17.
	Arduino Nano主控板，通过光敏电阻控制LED灯亮度的变化。电路搭设及程序如下图所示，当光照强度逐渐减弱时，LED的亮度变化是？（ ）
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/ccdc43ff-e8f6-47db-a431-aa3d3504000e/image/ad2a94b9-be7f-4b00-ab75-a0db45efc803.jpg]
[image: https://qceit.org.cn/fileroot/question/ccdc43ff-e8f6-47db-a431-aa3d3504000e/image/38d81c8e-1e59-4813-bd5a-41670c10bd1d.png]

	 
		A. 
	
	LED灯逐渐变暗



	B. 
	
	LED灯逐渐变亮



	C. 
	
	LED灯闪烁



	D. 
	
	LED灯无任何变化




	
	

	
	试题编号：20231123210503940

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	18.
	Arduino UNO/Nano主控板，具有数字信号输入和输出功能及模拟信号输入功能的引脚数量是？（ ）

	 
		A. 
	
	6



	B. 
	
	13



	C. 
	
	20



	D. 
	
	22




	
	

	
	试题编号：20231123210502722

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	19.
	Arduino C语言中，长整型变量所对应的描述符是？（ ）

	 
		A. 
	
	int



	B. 
	
	byte



	C. 
	
	long



	D. 
	
	boolean




	
	

	
	试题编号：20231123210503486

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	20.
	下列选项中，关于变量描述错误的是？（ ）

	 
		A. 
	
	变量名可不先定义而直接使用



	B. 
	
	变量名中只能包含英文字母、数字和下划线



	C. 
	
	变量名区分大小写



	D. 
	
	变量名应尽可能使用有含义的名字




	
	

	
	试题编号：20231123210503627

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	


二、多选题(共5题，共10分)
	21.
	下列选项中，关于HC-SR04超声波传感器说法正确的有？（ ）

	 
		A. 
	
	超声波传感器不直接返回距离值



	B. 
	
	Trig引脚接收触发信号



	C. 
	
	Echo引脚将检测到的信号发送到主控板



	D. 
	
	通过pulseIn()函数读取超声波传感器的返回的电平信号




	
	

	
	试题编号：20231123210503301

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B|C|D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	22.
	下列选项中，属于数字信号的有？（ ）

	 
		A. 
	
	MP3格式保存的音乐文件



	B. 
	
	速度的大小



	C. 
	
	人数的多少



	D. 
	
	音量的高低




	
	

	
	试题编号：20231123210502878

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|C

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	23.
	Arduino C语言，下列选项中，属于循环结构的有？（ ）

	 
		A. 
	
	switch语句



	B. 
	
	while语句



	C. 
	
	do...while语句



	D. 
	
	for语句




	
	

	
	试题编号：20231123210503721

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：B|C|D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	24.
	控制系统程序在运行阶段，一般由如下几个步骤组成？（ ）

	 
		A. 
	
	感知输入



	B. 
	
	分析判断



	C. 
	
	动作输出



	D. 
	
	开环/闭环控制




	
	

	
	试题编号：20231123210502909

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B|C

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	25.
	下列选项中，关于直流电机驱动模块TB6612说法正确的是？（ ）

	 
		A. 
	
	可以同时驱动两路电机



	B. 
	
	可以通过输入两个数字信号，控制其中一路电机的转向及启停



	C. 
	
	可以通过输入一个模拟信号，控制其中一路电机的转向



	D. 
	
	模块内集成了两组H桥电路




	
	

	
	试题编号：20231123210503348

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B|D

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	


三、判断题(共5题，共10分)
	26.
	Arduino UNO/Nano主控板的工作电压是3.3V。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20231123210503004

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	27.
	晶体三极管是电压控制型器件。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20231123210503442

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	28.
	下拉电阻的一端应连接到GND。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20231123210503395

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	29.
	无人机的控制系统是闭环控制。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20231123210502956

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	



	30.
	Arduino C语言，循环结构中break语句是结束当前循环。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：20231123210503767

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误
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image4.png
digitalWrite (3, HIGH);
delay (600) ;
digitalWrite (3, LOW);
delay(200);




image5.png
digitalWrite (3, HIGH);
delay(200);
digitalWrite (3, LOW);
delay (600) ;




image6.png
digitalWrite (3, HIGH);
delayMicroseconds (600) ;
digitalWrite (3, LOW);
delayMicroseconds (200) ;




image7.png
digitalWrite (3, HIGH);
delayMicroseconds (200) ;
digitalWrite (3, LOW);
delayMicroseconds (600) ;




image8.png
int potVal = analogRead (A0);
potVal = map(potVal, 0, 1023, 0, 90);
myServo.write (potVal);
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image10.png
void setup() {
Serial.begin(9600);
for (int 1 = 0; i <= 5; 1 += 2) {
Serial.print ('*");




image11.png
void setup() {
Serial.begin(9600);
int val = 2;
switch (val) {
case 1:
Serial.print(1);
case 2:
Serial.print(2);
case 3:
Serial.print(3);
default:
Serial.print (4);
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image13.png
if (digitalRead(11l) == 0)
digitalWrite (4, HIGH);




image14.png
if (digitalRead(1l) == 1)
digitalWrite (4, HIGH);




image15.png
if (digitalRead(11l) == 0)
digitalWrite (4, LOW);




image16.png
if (digitalRead(1l) == 1)
digitalWrite (4, LOW);




image17.png
Serial.println(0xB);
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if (i < 60)
Serial.print ('A");

else if (i < 80)
Serial.print('B");

else
Serial.print('C");
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image20.png
int 1drval = 0;

1ldrvVal = analogRead (A0);
1ldrval = map (1023, 0, 0, 255);
analogWrite (6, ldrVal);




