青少年机器人技术等级考试实际操作试卷（二级）
一、模型认知(共4题，共20分)
	1.
	棘轮机构中按照棘爪与棘轮的接触方式分类包括？（ ）

	 
		A. 
	
	外啮合棘轮



	B. 
	
	内啮合棘轮



	C. 
	
	齿式棘轮



	D. 
	
	摩擦式棘轮




	
	

	
	试题编号：20230901042938886

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：C|D

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：A|B|C|D

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	2.
	关于棘轮机构说法正确的有？（ ）

	 
		A. 
	
	所有棘轮只能单向运动



	B. 
	
	存在双向棘轮



	C. 
	
	每个棘轮机构中都有止回棘爪



	D. 
	
	有些棘轮没有止回棘爪




	
	

	
	试题编号：20230901042938949

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：B|D

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：A|C|D

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	3.
	典型的棘轮机构包括哪些部件？（ ）

	 
		A. 
	
	主动摆杆



	B. 
	
	主动棘爪



	C. 
	
	棘轮



	D. 
	
	止回棘爪




	
	

	
	试题编号：20230901042938714

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B|C|D

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：A|B|C

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	4.
	以下在机械尺蠖模型中出现的机构有？（ ）

	 
		A. 
	
	曲柄机构



	B. 
	
	连杆机构



	C. 
	
	棘轮机构



	D. 
	
	凸轮机构




	
	

	
	试题编号：20230901042938917

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B|C

	
	试题难度：

	
	试题解析：

	
	考生答案：B|C

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：


二、实际操作(共1题，共80分)
	5.
	搭建说明
请考生制作一个电动机械尺蠖模型。
搭建要求
(a) 具备电动机械尺蠖模型大体框架；
(b) 不可以采用皮带传动和链传动;
(c) 有曲柄连杆机构；
(d) 有棘轮机构关键部件（棘轮和棘爪）；
(e) 开启电动机，机械尺蠖只能间歇性地向前移动；
(f) 整体动作流畅。
器材说明
考生作答时不指定任何器材，所搭建的模型在外形、结构、功能方面满足题目要求即可。以下样例模型选自经中国电子学会评审通过的青少年机器人技术等级考试一级、二级适用器材。仅供参考，不作为考试评分的唯一依据。
案例样图
以下列举了相关器材模型样例，考生可任选其一作为参考。
样例1
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样例2
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样例3
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样例4
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样例5
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样例6
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