青少年机器人技术等级考试理论综合试卷（二级）
一、单选题(共30题，共60分)
	1.
	我们常用到的5号电池，它的电压是？（　）

	 
		A. 
	1.5V



	B. 
	3V



	C. 
	36V



	D. 
	220V




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-01

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：生活中一节5号（或7号）电池的电压是1.5V；家用电器电压通常为220V。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	2.
	以下哪种方式可以实现遥控小车左转？（　）

	 
		A. 
	左轮前进，右轮后退



	B. 
	左轮后退，右轮前进



	C. 
	左轮前进，右轮停转



	D. 
	左右轮均前进




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-03

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	3.
	骑自行车的人遇到紧急情况刹车时，用力捏闸的目的是？（ ）

	 
		A. 
	增大压力以增大摩擦



	B. 
	使接触面粗糙以增大摩擦



	C. 
	减小摩擦



	D. 
	使接触面光滑来增大摩擦




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-05

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：用力捏闸是增大压力来增大摩擦使自行车停下来。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	4.
	下列属于连杆机构的是？（ ）
[image: IMG_256]

	 
		A. 
	a



	B. 
	b



	C. 
	c



	D. 
	d




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-06

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	5.
	下列哪个是反向双曲柄机构？（ ）
[image: IMG_257]

	 
		A. 
	a



	B. 
	b



	C. 
	c



	D. 
	d




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-10

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	6.
	下列哪个是内啮合棘轮机构？（ ）
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		A. 
	a



	B. 
	b



	C. 
	c



	D. 
	d




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-11

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	7.
	下图为尺蠖，搭建一个机械尺蠖为了使其只能向前运动，下列选项正确的是？（ ）
[image: IMG_259]

	 
		A. 
	一般使用凸轮机构



	B. 
	一般使用滑轮



	C. 
	一般使用棘轮机构



	D. 
	一般会使用皮带




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-12

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：机械尺蠖向前运动时，类似于棘轮结构，是将圆周运动转化为直线运动，使之可以实现一个方向的运动。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	8.
	如图，下列机械包含了哪个机械结构？（ ）
[image: IMG_260]

	 
		A. 
	双摇杆机构



	B. 
	曲柄滑块机构



	C. 
	曲柄摇杆机构



	D. 
	双曲柄机构




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-13

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	9.
	关于凸轮机构，下列说法错误的是？（　）

	 
		A. 
	凸轮的转速决定从动件运动的快慢



	B. 
	凸轮和从动件都有不同的形状



	C. 
	按凸轮形状不同，凸轮机构可以分为盘形凸轮、滚子凸轮和移动凸轮



	D. 
	凸轮机构可以将匀速圆周运动转化为直线往复运动




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-15

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：按凸轮形状不同，凸轮机构可以分为盘形凸轮、圆柱凸轮和移动凸轮三种。

	
	考生答案：C

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	10.
	下图槽轮机构中的主动件是？（ ）
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		A. 
	黄色零件



	B. 
	绿色零件



	C. 
	两者都是



	D. 
	两者都不是




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-16

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	11.
	下列选项中，不属于间歇运动机构的是？（　）

	 
		A. 
	槽轮机构



	B. 
	凸轮机构



	C. 
	棘轮机构



	D. 
	齿轮机构




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-17

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	12.
	以下必须在同一平面内安装的机械零件是？（ ）

	 
		A. 
	传动链



	B. 
	齿轮



	C. 
	连杆



	D. 
	滑杆




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-18

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	13.
	凸轮机构一般包括？（　）

	 
		A. 
	凸轮，主动件和机架



	B. 
	凸轮，从动件和机架



	C. 
	凸轮，主动件和从动件



	D. 
	主动件，从动件和机架




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-19

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：凸轮机构由凸轮，从动件和机架三个基本构件组成的高副机构。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	14.
	以下不属于棘轮机构实际应用的是？（ ）

	 
		A. 
	自行车飞轮



	B. 
	单向腰带扣



	C. 
	千斤顶



	D. 
	撬棍




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-20

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	15.
	如图，该机构为？（ ）
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		A. 
	内啮合摩擦式棘轮机构



	B. 
	内啮合齿式棘轮机构



	C. 
	外啮合摩擦式棘轮机构



	D. 
	外啮合齿式棘轮机构




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-21

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：如图所示的机构为外啮合摩擦式棘轮机构。

	
	考生答案：C

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	16.
	带传动与链传动共同的优点是？（　）

	 
		A. 
	噪声小



	B. 
	能够保护机械



	C. 
	适合远距离传动



	D. 
	可精确地传递动力




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-23

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：C

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	17.
	谁提出了机器人三定律？（　）

	 
		A. 
	美国科幻家艾萨克·阿西莫夫



	B. 
	乔治·德沃尔



	C. 
	意大利作家卡洛·洛伦齐尼



	D. 
	捷克剧作家卡尔·恰佩克




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-24

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	18.
	第二代机器人是？（　）

	 
		A. 
	示教再现型机器人



	B. 
	感知型机器人



	C. 
	智能机器人



	D. 
	仿真机器人




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-26

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：近代第一代机器人开始通过遥控操作机器；近代第二代机器人按照事先编好的程序对机器人进行控制；近代第三代机器人能够利用传感器、测量器等获取环境信息，能够自主行动实现预定目标。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	19.
	下列可以清洁地面的机器人是？（ ）
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		A. 
	a



	B. 
	b



	C. 
	c



	D. 
	d




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-27

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：A是犬型机器人；B是双足机器人；C塔米是塔米智能科技推出的家用网络智能机器人；D是科沃斯扫地机器人。

	
	考生答案：D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	20.
	如果只能安装主动轮和从动轮两个轮，下列哪个传动方式不适合远距离传递动力？（　）

	 
		A. 
	齿轮传动



	B. 
	链条传动



	C. 
	皮带平行传动



	D. 
	皮带交叉传动




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-28

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	21.
	齿轮传动、链传动、皮带传动三种传动方式中，主动轮和从动轮转向不同的是？（　）

	 
		A. 
	齿轮平行啮合、皮带平行传动



	B. 
	齿轮平行啮合、皮带交叉传动



	C. 
	链传动、皮带平行传动



	D. 
	链传动、皮带交叉传动




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-30

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：轮传动、链传动、皮带传动三种传动方式中，转向不同的是齿轮传动和皮带交叉传动。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	22.
	关于棘轮机构，说法错误的是？（　）

	 
		A. 
	摩擦式棘轮机构动程可以无级调节



	B. 
	棘轮机构一定有主动棘爪和止回棘爪两个棘爪



	C. 
	外啮合棘轮机构比内啮合棘轮机构更容易维修安装



	D. 
	齿式棘轮机构动程只能有级调节




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-31

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：较难

	
	试题解析：棘轮机构可以只有主动棘爪，也可以只有止回棘爪。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	23.
	家用自行车主要采用的传动方式是？（ ）

	 
		A. 
	链传动



	B. 
	皮带传动



	C. 
	齿轮传动



	D. 
	无法确定




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-33

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：考察传动应用。

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	24.
	发电机的能量转化方式是？（　）

	 
		A. 
	机械能转化为电能



	B. 
	核能转化为化学能



	C. 
	化学能转化为电能



	D. 
	热能转化为电能




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-34

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：发电机是将机械能转化为电能。

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	25.
	如果在水平的沙地上、水泥路上、光滑的木板上和玻璃上分别给一个物体相同的初速度，物体会在哪种平面上滑行得更远？（　）

	 
		A. 
	沙地上



	B. 
	水泥路上



	C. 
	光滑的木板上



	D. 
	玻璃上




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-35

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	26.
	当物体与地面之间产生了滑动摩擦力，以下哪个因素会影响摩擦力大小？（　）

	 
		A. 
	物体体积大小



	B. 
	物体的颜色



	C. 
	物体高度



	D. 
	接触面的粗糙程度




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-36

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	27.
	一台静止在斜面上的汽车，轮胎与地面会？（　）

	 
		A. 
	不产生摩擦力



	B. 
	有静摩擦力



	C. 
	有滚动摩擦力



	D. 
	有滑动摩擦力




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-37

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	28.
	我国铁路大提速后，站台上的乘客与列车间的空气流速和压强也发生了变化，为了有效地防止安全事故的发生，站台的安全线距离由原来的1m变为2m。关于列车与乘客间空气流速及压强的变化，判断正确的是？（　）

	 
		A. 
	空气流速变大，压强变小



	B. 
	空气流速变大，压强变大



	C. 
	空气流速变小，压强变大



	D. 
	空气流速变小，压强变小




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-39

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：A

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：空气流速变大，压强变小，安全线距离太短会把旅客“吸”进去导致意外发生。

	
	考生答案：A

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	29.
	下列哪个棘轮机构具有传动平稳的特点？（ ）
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		A. 
	a



	B. 
	b



	C. 
	c



	D. 
	d




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-41

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：B

	
	试题难度：较难

	
	试题解析：棘轮机构的类型和特点。

	
	考生答案：B

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	30.
	下列凸轮机构的分类方式与其他三个不同的是？（　）

	 
		A. 
	尖顶从动件凸轮机构



	B. 
	滚子从动件凸轮机构



	C. 
	平底从动件凸轮机构



	D. 
	摆动从动件凸轮机构




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-45

	
	试题类型：单选题

	
	标准答案：D

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：按照从动件形状不同可将凸轮机构分为尖顶从动件凸轮机构、滚子从动件凸轮机构和平底从动件凸轮机构。

	
	考生答案：D

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：


二、多选题(共5题，共20分)
	31.
	下列选项中属于棘轮机构分类的是？（　）

	 
		A. 
	摆动式从动件棘轮



	B. 
	摩擦式棘轮



	C. 
	内啮合式棘轮



	D. 
	重力式棘轮




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-07

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：B|C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：C|B

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	32.
	如图，飞机起飞时，下列说法正确的是？（ ）
[image: IMG_265]

	 
		A. 
	机翼上侧气流速度快



	B. 
	机翼下侧气流速度快



	C. 
	机翼上侧气压低



	D. 
	机翼下侧气压低




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-32

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|C

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：机翼上侧气流速度快，气压小，下侧气流慢，气压大。

	
	考生答案：B|C

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	33.
	如图是双曲柄机构，也是平面四杆机构，该机构的优点有？（ ）
[image: IMG_266]

	 
		A. 
	低副接触压强小，耐磨损



	B. 
	设计简单，可以精确实现复杂的运动规律



	C. 
	易于加工，几何形状能保证本身封闭



	D. 
	制造简便，易于获得较高的制造精度




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-42

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|C|D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：平面连杆机构，低副接触压强小，耐磨损，易于加工，几何形状能保证本身封闭，制造简便，易于获得较高的制造精度。设计复杂，不易精确实现复杂的运动规律。

	
	考生答案：A|C|D

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	34.
	皮带传动的优点有哪些？（　）

	 
		A. 
	能准确无误地传递动力



	B. 
	传动力大



	C. 
	能保护机械



	D. 
	可在皮带的弹性范围内远距离传递动力




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-43

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：C|D

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：皮带传动的优点有：噪音小；保护机械；在皮带的弹性范围内远距离传递动力。

	
	考生答案：C|D

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	35.
	以下传动方式可以准确无误地传递动力的是？（ ）

	 
		A. 
	齿轮传动



	B. 
	链传动



	C. 
	皮带传动



	D. 
	无法确定




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-44

	
	试题类型：多选题

	
	标准答案：A|B

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：三种运动方式的比较。

	
	考生答案：B|A

	
	考生得分：4

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：


三、判断题(共10题，共20分)
	36.
	我们生活中的汽车基本分为前轮驱动、后轮驱动和四轮驱动。相对来说前轮驱动的零部件少，成本低。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-02

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：前轮驱动的优点之一是零部件少，成本低。

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	37.
	汽车在行驶过程中轮子与地面产生的是静摩擦力。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-04

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：错误

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	38.
	凸轮从动件的运动轨迹由凸轮的轮廓曲线决定。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-08

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：凸轮从动件的运动轨迹由凸轮的轮廓曲线决定，正确。

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	39.
	旋转杯模型中使用了“行星齿轮”。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-09

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：正确

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	40.
	摩擦式棘轮机构靠摩擦力传动，适用的场合是低速重载场合。（ ）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-14

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	41.
	链传动可根据轮的直径大小计算传动比。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-22

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：链传动的传动比与齿轮的传动比计算一致。

	
	考生答案：错误

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	42.
	“木牛流马”是由蜀汉丞相诸葛亮发明的，用来运送军需物资。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-25

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：容易

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	43.
	机器人一定具备生物能。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-29

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：机器人不具备生物能。

	
	考生答案：错误

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	44.
	“行星齿轮”自身的转动称为自转，围绕恒星的转动称为公转。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-38

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：正确

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：2

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：



	45.
	物体受到摩擦力的方向和物体的运动方向一定相同。（　）

	 
		正确 
	错误 
	 




	
	

	
	试题编号：202206-zr02-40

	
	试题类型：判断题

	
	标准答案：错误

	
	试题难度：一般

	
	试题解析：

	
	考生答案：正确

	
	考生得分：0

	
	是否评分：已评分

	
	评价描述：
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